KUKA

PRISE EN MAIN DU LOGICIEL KUKA-SIM PRO

ROBOTIQUE

OBJECTIFS

- Conception d'une cellule robotisée.

- Programmer et tester un cyc|e robot.

- Simuler un cycle robot.

- Transférer la simulation vers un robot réel.

CONTENU DE LA FORMATION

+ Découverte du logiciel.

+ Présentation du e-catalogue.

+ Présentation de la fenétre 3D.

« Création d'une cellule robotisée :
- Positionner, connecter un objet
- Propriété d'un objet

+ Création d'une trajectoire :
- Positionner des reperes outils et bases
- Programmer et tester une trajectoire

- Utilisation de While, IF et Sous-Programme

« Fonction détection de co||ision, échcmge de robo’r, visualisation d’'une trace,

génération de plan.

+ Fonction Gripper.

. Echonge de signaux entre le robot et les obje’rs.

* Importation et séparation de composants.

+ Organisation du Cell-Graph (objet composant la cellule).
+ Composition d'une cinématique (animer les objefs).

« Présentation du SafeOperation.

« Création d'un PDF 3D ou d'une vidéo.

« Connexion avec OfficeLi‘re, transfert vers un vrai robot.

MOYENS PEDAGOGIQUES PREREQUIS
« PC équipé du logiciel KUKA-Sim Pro. + Aucun

. Supporfs de cours et documents MODALlTES DE SUIVI

+ Feuille d'émargement
« Certificat de réalisation

MODALITES D'EVALUATION
- Evaluation formative en début
et en fin de formation.

Jrecl’miques remis en formation.
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