MAINTENANCE ELECTRIQUE D'UN ROBOT KUKA KRC4

ROBOTIQUE Ref : KUMI

OBJECTIFS

- Maintenir le cycle programmé du robot opérationnel et minimiser les temps
d'arrét de production en appliquant :

- La maintenance préventive 9 2/]0 *
7

- La maintenance curative suite & un prob|‘eme dans le cyc|e programme

Nos stagiaires ont noté

cette formation

ou une panne matérielle. Taux actualisé annuellement

- Réaliser une sauvegarde compléte et un rechargement.

CONTENU DE LA FORMATION PUBLIC CONCERNE

« Sécurité flot robotisé.

+ Description de la baie de commande :
- Etude des schemas électriques
- Présentation du Smartpad
- Application Robot Control

- Application Communication KLI-KEB-KCB-KSB
- Application Safety par carte SIB et Profinet

LIEU DE FORMATION

- Outils de diagnostics : Control System Panel, fonction oscilloscope
* Les souvegordes et restaurations des données. Z
+ Le bras robot : DUREE

- Co|ibr0’rion, faisceau é|ec’rrique

- Remplacement carte RDC et EDS, remplacement d'un moteur

« Procédure de démontage/remontage d'éléments détectés défaillants. REPART'T'ON

. Comciguro‘rion des entrées-sorties avec Workvisual.

+ Maintenance préventive. DELAlS D'ACC‘ES

TARIFS

ACCESSIBILITE

MOYENS PEDAGOGIQUES PREREQUIS
« Démonstrations et exercices pratiques + Aucun CONTACT
sur robot KUKA KR16 équipé de la baie MODALITES DE SUIVI
de commande KRC4. _ .
« Feuille d'émargement
+ Supports de cours et documents " o
‘ . . « Certificat de réalisation
techniques remis en formation. Date de mise & jour - 22/07/2024
MODALITES D'EVALUATION
- Evaluation formative en début
et en fin de formation.

243 route de Beaugé
72000 LE MANS
02.5315.69.30

contact@crtifr www.crti-formation.fr



